
TEST-1
Basit Makineler

2

1. Kald›raçlarda kuvvet. kuvvet yolu = yük . yük yolu

oldu¤una göre 

F . 50 =  30 . 100

F = = 60 kgf’lik bir kuvvet ile kald›r›labilir.

Cevap: D

2. KK = = 4 ⇒ P = 4F’dir.

kuvvet . kuvvet kolu = yük . yük kolu

F . x = 4F . 35

x = 4 .35 = 140 cm’dir.

Çift tarafl› kard›raçta,

çubu¤un uzunlu¤u = kuvvet kolu + yük kolu’dur.

= 140 + 35 = 175 cm’dir.

Cevap: C

3.

Bu durumda toplam yük

PT = 200 +10 = 210 N olur.

A hareketli makara oldu¤undan kuvvetten kazanç
sa¤lar.

F = ’dir. Yükün as›l› oldu¤u ipteki gerilim 2F1

kadar olur. B sabit bir makara oldu¤undan kuv-
vetten kazanç sa¤lamaz.

F1 = F’dir.

Buna göre

PT = 2F olur.

210 = 2F ⇒ F = = 105 N’dir.

Cevap: B

4.

Palangalarda

F = oldu¤una göre

F = = 209 kgf’dir.

Cevap: C

5. Ç›kr›klarda F . R = P . r oldu¤una göre

F . 20 = 50 . 5

F = = 12,5 N’lik bir kuvvet ile dengede tutulur.

Cevap: B

6.

A makaras› sabit oldu¤una göre G cisminin as›l›
oldu¤u ipteki kuvvet F kadard›r.

B makaras› hareketli oldu¤una göre  F = ol-

mal›d›r. Bu durumda F = = 100 N’dir.

E¤ik düzlemde

F . x = G . h oldu¤una göre

100 . 8 = G . 4  ⇒  G = 200 N

Buradan = = 2 bulunur.

Cevap: A
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7. h = 6 cm

n = 20

a = ?

Cevap: B

8.

X ile Y diflli olduklar›ndan ters yönlere dönerler.

Y, X ile ters yönde döner.

Y ile T ayn› eksenli ve T ile Z’de düz ba¤lanm›fl
kasnaklar olduklar› için üçü de ayn› yönde döner.

Bu durumda Z, Y ile ayn› X ile ters yönde döner.

X ile Y difllilerinin yar› çaplar› ayn› oldu¤undan X 4
kere döndü¤ünde Y’de 4 kere döner.

Y ile T ayn› eksenli olduklar›ndan T’de 4 kere dö-
ner.

T ile Z’nin devir say›lar› yar› çaplar› ile ters orant›-
l›d›r.

= ⇒ = ⇒ nZ = 2 devir.

Bu durumda Z, 2 kere X ile ters yönde döner.

Cevap: C

9.

Aylin’in deste¤e uzakl›¤›na x dersek, Emin’in des-
te¤e uzakl›¤› 6 – x olur.

Buna göre

30 . x = 50 (6 – x)

30x = 300 – 50x

80x = 300

x = 3,75 m’dir.

Aylin’in deste¤e uzakl›¤› 3,75 m oldu¤una göre,
Emin’in deste¤e uzakl›¤› 6 – 3,75 = 2,25 m’dir.

Cevap: C

10. Basit makineler bir yük üzerindeki iflin daha kolay
yap›lmas›n› sa¤layan aletlerdir.

Masa, tornavida ve el arabas› bu tan›ma uyan
aletlerdir. Tencere bu tan›ma uymaz.

Cevap: B

11. Vida 1 devir yapt›¤›nda 0,2 cm ilerliyorsa vida
ad›m› 0,2 cm’dir.

h = 8 cm

a = 0,2 cm

n = ? 

Duvara tam olarak girebilmesi için 40 devir yap-
mas› gerekir.

Cevap: D

12. E¤ik düzlemde

F . l = P . h  ⇒ = = olur.

Cevap: D
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13.

Sistemdeki makaralar›n hepsi hareketlidir.

4 tane ip oldu¤undan  P2 = 4F’dir.

Önce F kuvvetini hesaplayal›m.

P1 . 2 = F . 4  ⇒  20 . 2 = 4F’den 

F = = 10 N bulunur.

P2 = 4F oldu¤una göre  P2 = 4 . 10 = 40 ‘d›r.

Cevap: D

14. I. düzenek palangad›r ve üç tane hareketli ip oldu-

¤undan F1 = ’dir.

II. düzenek sabit makarad›r ve F2 = P’dir.

III. düzenek e¤ik düzlem oldu¤undan 

F3 . l = P . h’den   F3 . 2 = P ⇒ F3 = ’dir.

Bu durumda kuvvetler aras›ndaki iliflki

F2 > F3 > F1 olur.

Cevap: A

15. Basit makinelerde ifl ve enerji yönünden kazanç
sa¤lanmaz, yol veya kuvvet yönünden kazanç
sa¤lan›r.

Cevap: C

16. B ile A kasna¤› çapraz ba¤land›¤›ndan ters yönde
dönerler.

= oldu¤una göre

= ⇒ nA = 1 tur.

Bu durumda A kasna¤› 1 tur ters yönde döner. A
ile C ayn› eksenli olduklar› için C kasna¤› da A ile
ayn› yönde (B ile ters yönde) ve 1 tur döner.

C 1 kez döndü¤ünde X 1 m yukar› kalkt›¤›na göre:

X yükü 1 m yukar› kalkar ve C okun ters yönünde
döner.

Cevap: D

17. F . R = P . r’den

F . 4 = 80 . 2

F = = 40 kgf’luk kuvvet gerekir.

Cevap: C

18. Merdiven e¤ik düzleme, elarabas› ve makas
kald›raca, diretsiyon ç›kr›¤a örnektir.

Cevap: B

19. F . l1 = P . l2 ’de

l1 > l2 oydu¤unda F< P olur ve kuvvetten kazanç
sa¤lan›r.

Bu durumda kuvvet kolu yük kolundan büyük ol-
mal›d›r.

Cevap: A
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TEST-2
Basit Makineler

1. Kuvvet Kazanc› = ’dir.

KK = 

F . x = P . y’den   F . 100 = P . 40’d›r.

= = olur.

Cevap: C

2. Kalas›n a¤›rl›k merkezi tam ortas›ndad›r.

Deste¤e göre kuvvetlerin momentleri eflitlendi-
¤inde:

P . 1 = G . 1 + 2 . 2

40 = G + 4  ⇒  G = 40 – 4 = 36 N bulunur.

Cevap: A

3. P . yük kolu = F . kuvvet kolu oldu¤una göre

= ’dir.

= = ’dir.

Cevap: B

4.

F = ⇒  P = 2F’dir.

F . x = P . y

F . x = 2F . 50 cm

x = 2 . 50 = 100 cm’dir.

P yükünü 50 cm kald›rabilmek için hareketli ma-
karan›n ipi 100 cm çekilmelidir.

Sabit makarada kuvvetten ve yoldan kazanç ve-
ya kay›p yoktur. Bu durumda ip F kuvveti ile 100
cm çekilmelidir.

Cevap: D

5. fiekildeki her üç makarada sabit makara oldu¤u
için P = F’dir. Bu durumda 

= 1 olur.

Cevap: C

6.

I. makara sabit oldu¤u için di¤er ipteki gerilme F’dir.

II. makara hareketli oldu¤u için di¤er ipteki geril-
im de F ve makaraya gelen toplam yük 2F olur.

III. makarada hareketli oldu¤u için toplam yük 4F
olur. 

Bu durumda deste¤e göre kuvvetlerin momenti
eflitlendi¤inde

4F . 5 = 60 . 2      F = = = 6 N’dur.

Cevap: A
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7. Önce iplerdeki gerilimleri yazal›m.

P1 ve P2 yüklerinin ba¤l› olduklar› makaralar hare-
ketli oldu¤u için

P1 = 2F ve P2 = 2F’dir.

P1 = P2 = 2 . 10 = 20 N’dur.

Cevap: D

8.

P yükünün ba¤l› oldu¤u makara hareketli oldu¤u
için ipteki gerilim P/2 kadar olur.

Ç›kr›klarda

F . R = yük . r oldu¤una göre

F . 8r = . r

F = ’d›r.

Cevap: A

9. E¤ik düzlemde

P . h = F . l oldu¤una göre

60 . h = 20 . 6

h = 2 m’dir.

Cevap: C

10.

Hareketli makaralarda  F = oldu¤una göre

‹pteki gerilim F = = 20 N’dur.

E¤ik düzlemde P . h = F . l’dir.

Bu durumda

P1 . 2 = F . 6 ve P2 . 3 = F . 6’d›r.

2P1 = 3P2 olaca¤›ndan

= bulunur.

Cevap: C

11. Kasnaklar çapraz ba¤land›¤› için ters yönde dö-
nerler.

= oldu¤una göre

= ⇒  n2 = 15 olur.

r yar›çapl› kasnak ters yönde 15 kez döner.

Cevap: D

12.

Cevap: A
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F . R = P . r’den

F . 3r = P . r

3F = P’dir.

KK = oldu¤una göre 

KK = = 3 bulunur.
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—
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13. E¤ik düzlemde

= oldu¤una göre  l = 3h’dir.

yük . yük yolu = kuvvet . kuvvet yolundan

A . h = F . 3h

F = bulunur.

Kald›raçta deste¤e göre momentler eflitlenir. Ma-
kara sabit oldu¤undan çubu¤u dengeleyen kuv-
vet de F kadard›r.

F . 6 = P . 2

F = bulunur.

Bu durumda

F = = olur ki da 1’dir.

Cevap: C

14. KK = = 3 ise  F = = N’dir.

F . x = P . h oldu¤una göre

. x = 40 . 2  ⇒  x = 6 m’dir.

Yükü 2 m yükseltmek için ip 6 m çekilmelidir.

Cevap: D

15. h = n . a oldu¤u göre:

n = 40 devir

a = 0,5 mm

Cevap: B

16. Palanyalarda

F =

oldu¤una göre

40 = ⇒ PT = 200 N bulunur.

Hareketli makaralar›n a¤›rl›¤› toplam yüke ilave
edilir. Sistemdeki üst iki makara sabit, alt iki ma-
kara hareketlidir. Bu durumda toplam yük:

PT = P + 5 + 5’dir.

200 = P + 10  ⇒ P = 190 N bulunur.

Cevap: C

17. Basit makinelerde kuvvetten kazan›l›rsa yoldan,
yoldan kazan›l›rsa kuvvetten kaybedilir.

Cevap: A

18. I. Kürek: Çift tarafl› kald›raç

II. Makas: Çift tarafl› kald›raç

III. Mafla: Tek tarafl› kald›raç

Cevap: C

19. E¤ik düzlemde her zaman yoldan kay›p, kuvvet-
ten kazanç vard›r.

Cevap: C
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TEST-3
Basit Makineler

1. Düzenekteki makara hareketli makara oldu¤una
göre ipteki 2F kadard›r.

Buna göre,

2F . 3 = 60 . 1

F = 10 N ile dengelenir.

Cevap: B

2.

A makaras› hareketli makara oldu¤u için a¤›rl›¤›
yüke ilave edilir.

B makaras› sabit makara oldu¤u için a¤›rl›¤› tava-
na as›ld›¤› ip ile dengededir, yüke ilave edilmez.

PT = 36 + 4 = 40 N’dur.

Hareketli makaralarda F = oldu¤una göre

F = = 20 N’dur.

Cevap: C

3.

T = F + 2N oldu¤una göre

4 = F + 2  ⇒ F = 2N’dur.

Cevap: A

4. Yük . yük yolu = kuvvet . kuvvet yolu

P . 1 = F1 . 3  ⇒ F1 = P/3

P . 2 = F2 . 4  ⇒ F2 = P/2

P . 2 = F3 . 1  ⇒ F3 = 2P

Bu durumda F3 > F2 > F1 olur.

Cevap: B

5.

Düzenekteki bütün makaralar hareketli makara ol-
du¤u için a¤›rl›klar› yüke ilave edilir.

PA = 14 + 6 = 20 N

FA = =  = 10 N’dur.

PB = FA + 6 = 10 + 6 = 16 N

FB = =  = 8 N’dur.

PC = FB + 6 = 8 + 6 = 14 N

FC = =  = 7 N’dur.

Cevap: C

6. KK = ’dir.

Palangalarda F = ’d›r. 

Buna göre F = ’dir.

P . h = F . l oldu¤una göre

P . h = . 12 ⇒  h = 6 m’dir.

Cevap: C
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A ve B makaralar› hareket-
li makara oldu¤undan

F = kadar kuvvetten 

kazanç sa¤larlar. Bu du-
rumda iplerdeki gerilim
flekildeki gibi olur.

4T = 16 N ⇒ T = 4 N bulunur.
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7.

F = oldu¤una göre

F = ’dür.

F . 80 = P . h’den

. 80 = P . h ⇒  h = 20 cm bulunur.

Cevap: B

8.

E¤ik düzlemde

P . h = F . l oldu¤una göre 12 . h = 2F . l

. = F ⇒  F = . = 2 N olur.

Cevap: A

9.

X difllisi ok yönünde 6 kez dönerse T difllisi ters
yönde 

. ⇒  n = 4 kez döner.

T difllisi ile V kasna¤› ayn› eksenli olduklar› için
ayn› yönde ve eflit say›da dönerler. Bu durumda
V kasna¤›da X ile ters yönde 4 kez döner.

Y ile V çapraz ba¤land›klar› için 

Y, V’nin ters yönünde (X ile ayn› yönde)

. ⇒  n = 1 kez döner.

Y, X ile ayn› yönde 1 kez dönece¤i için ayn› ko-
numda durur, görünümünde bir de¤ifliklik olmaz.

Cevap: D

10. Kuvvet kolunu uzatarak yoldan kaybederiz. Ayn›
oranda kuvvetten kazan›r›z.

Bu durumda

F1 X1 = F2 X2 olmal›d›r.

14 . 10 = F2 . 20

F2 = = 7 N’lik kuvvet uygulamamaz gerekirdi.

Tornavidan›n boyunu iki kat› uzat›rsak uygulad›-
¤›m›z kuvveti de yar›ya indirmifl oluruz. Kuvvetten
kazanc›m›z iki kat› olur.

Cevap: A
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X kasna¤› ok yönünde 4
devir dönerse 4 .20 = 80 cm
ip boflal›r.



11.

Cevap: A

12. I. Bisiklet : Diflli

II. Merdiven : E¤ik düzlem

III. Makas : Kald›raç

IV. Direksiyon : Diflli

Cevap: C

13. KK = = 4 ise  F = ’dür.

Palangalarda,

F = oldu¤una göre

Hareketli ip say›s› 4’dür.

Hareketli ip say›s› 4 olan palangalar 2 sabit 2 ha-
reketli makaradan oluflur.

Cevap: B

14.

P . h = F . l’den

1000 . 5 = F . 20

F = = 250

Cevap: D

15.

A difllisi ok yönünde 5 kere döndü¤ünde B difllisi
ters yönde 

= ’den  

⇒ Devir B = = 20 devir döner.

B ile C ayn› eksenli olduklar›ndan C’de 20 devir B
ile ayn› yönde döner. Bu durumda yük 

20 . (2πr) = 20 . 2 . 3 . 4 = 480 cm = 4,8 m afla¤›-
ya iner.

Cevap: D

16. Kuvvet . Kuvvet kolu = Yük . Yük kolu oldu¤una
göre 

F . 20 = 60 . 8 

F = = 2 N’lik bur kuvvet uygulamalad›r.

Cevap: D
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30 . 10 = P . 15

P = = 20 N’lik

yükü kesebiliriz.

300
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15



17.

Makara sabit oldu¤undan P1 yükünü dengeleyen
F kuvvetidir. Kald›raçta da P2  yükünü dengeleyen
F kuvvetidir.

E¤ik düzlemde,  P . h = F . l oldu¤una göre

P1 . 2  = F . 4  ⇒ P1 = 2F’dir.

Kald›raçta, P . x = F . y oldu¤una göre

P2 . 1 = F . (3 + 1) ⇒ P2 = 4F’dir.

Bu durumda

= = ’dir.

Cevap: A

18. Vida boyu = Vida ad›m› .  dönme say›s›

h = a . n

h = 0,8 . 15 = 12 mm

h = 0,12 cm girmifltir.

Cevap: C

19. Çözüm I

‹fl = kuvvet . yol’dur.

W = F . x’dir.

Önce uygulanan kuvvetleri bulal›m.

E¤ik düzlemde

P . h = F . l’den

60 . 4 = F1 . 5  ⇒ F1 = = 48 N’dur.

60 . 4 = F2 . 8  ⇒ F2 = = 30 N’dur.

Bu durumda

W1 = F1 . x  ⇒ W1 = 48 . 5 = 240 Joule’dur.

W2 = F2 . x  ⇒ W2 = 30 . 8 = 240 Joule’dur.

Yani W1 = W2’dir.

Çözüm II

F1 ve F2 kuvvetleri, P yükünün kazand›¤› potansi-
yel enerji kadar ifl yaparlar.

Ep = m . g . h’d›r.

Her iki e¤ik düzlemde de yükün a¤›rl›¤› yükün
ç›kt›¤› yükseklik ayn› oldu¤u için kazand›¤› potan-
siyel enerjiler eflit olacakt›r.

Ep1 = Ep2 oldu¤una göre

W1 = W2 olur.

Cevap: B

20. a = 0,314 cm

R = 40 cm

P = 5000 kg = 5 ton

F = ?

P . a = F (2πR) oldu¤una göre 

5000 . 0,314 = F . 2 . 3 . 3,14 . 40

F = 6,25 kgf olmal›d›r.

Cevap: A

240——
8

240——
5

1—
2

2F—
4F

P1—
P2

P2

1P

1 m3 m

2 m4 m }

y

F }x
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TEST-4
Basit Makineler

1. Düzenek sabit makara ile hareketli makaradan
oluflmaktad›r.

Sabit makaran›n a¤›rl›¤› yüke ilave edilmezken,
hareketli makaran›n a¤›rl›¤› yüke ilave edilir.

Sabit makara kuvvet kazanc› olmazken, hareketli
makarada kuvvet kazanc› olur. 

F = ’d›r. Bu durumda yükün as›l› oldu¤u ipteki 

gerilim kuvveti 50 N’dur.

Cevap: B

2.

F = 

P = 4F’den

72 = 4F ⇒ F = 18 N bulunur.

T ipinin ba¤l› oldu¤u makara sabit makarad›r.

Dolay›s›yla ipteki gerilim T, F kuvvetine eflittir.

T = F = 18 N

Cevap: A

3. X cismi hareketli makaraya ba¤l› 2 ip taraf›ndan ta-
fl›nmaktad›r. P yükünü çeken kuvvet 2x kadard›r.

= ise  h = 1, l = 2 olsun

E¤ik düzlemde,

P . h = F . l oldu¤una göre

100 . 1 = 2x . 2

= x = 25 N’lik bir a¤›rl›k as›l›d›r.

G = m , g’den

25 = m . 10  ⇒ m = 2,5 kg’d›r.

Cevap: A

4.

A ve C makaralar› sabit makaralar, B makaras›
hareketli makarad›r. 

Sabit makaralarda kuvvetten kazanç olmayaca¤›
için P = F’dir.

Hareketli makaralarda kuvvetten kazanç sa¤lan›r.

F = ’dir.

Buna göre iplerdeki gerilim flekildeki gibi olur.

P1 = F

P2 = 2F’dir.

P2 > P1 = F olur.

Cevap: B

P
—
2

F

P2

F

F

CA

B

P2

F

100
——

4

1
—
2

h
—
l

x
2 1

A

P = 100 N

2 x

x x

X

P
——————————————
Hareketli makaradaki ip say›s›

Düzenekte A makaras›
sabit, B ve C makaralar›
hareketli makaralard›r.

Yükün as›ld›¤› ipteki ger-
ilim kuvveti 4F’dir.2F

P = 72 N

A
F

F B1

2

C

3

4F

2F
4

T

F

P yükünün a¤›rl›¤› ve ha-
reketli makaran›n a¤›rl›¤›
ipteki kuvvetle dengendi-
¤inden 

P + 5 = 50  ⇒ P = 45 N

P

25 N
5 N 50 N

A
25 N 25 N

P
—
2

O
KS

 D
ER

G
‹S

‹

12



5.

Kuvvet . Kuvvet kolu = Yük . Yük kolu’dur.

50 . 12 = P . 20

= P = 30 N’lik yük kesebilir.

Cevap: B

6. F1 , F2 ve F3 kuvvetlerinin P cinsinden de¤erlerini

bulal›m.

I. Kald›raç   F . x = P . y’den

F1 . 2 = P . 1 ⇒ F1 = ’dir.

II. E¤ik düzlem   F . l = P . h oldu¤una göre

F’yi P cinsinden yazabilmez için ’yi bulmam›z

gerekir. Sin 30 = oldu¤una göre 

Sin 30 = ’dir. Bu durumda

= ve F2 = = olur.

III. Kald›raç    F . x = P . y’den

F3 . 1 = P . 2

F3 . 1 = 2P

F1 , F2 ve F3 aras›ndaki iliflki F3 > F2 = F1’dir.

Cevap: C

7. Düzenek sabit makara ile hareketli makaradan
oluflmaktad›r. Sabit makaradan kuvvet kazanc›
olmay›p hareketli makaradan kuvvet kazanc›

= 2’dir. Yoldan kay›p da 2’dir. Yükün 14 m 

yukar› ç›kmas› için ipin ucu 14 . 2 = 28 m çekilme-
lidir.

Cevap: B

8.

Çubu¤un destek noktas› K’d›r. Çubu¤un a¤›rl›k
merkezi tam ortas› oldu¤undan Gçubuk, K nok-
tas›na 2,5 birim uzakl›kta olur. Makaran›n a¤›rl›¤›
da as›ld›¤› noktada  Gçubuk ayn› yöndedir.

Hareketli makara oldu¤u için çubu¤un as›l›
oldu¤u ipteki gerilim 2F kadard›r.

Çubuk dengede oldu¤una göre kuvvetlerin K nok-
tas›na göre momentleri eflittir.

16 . 4            =      6 . 4 + Gçubuk . 2,5

+ y yönündeki                 – y yönündeki

kuvvetlerin momenti kuvvetlerin momenti

64 = 24 + 2,5 Gçubuk

Gçubuk = = 16 N’dir.

Cevap: A

40
——
2,5

K

F

2F = 16 N

F

G = 6 N

• • •

{ 2,5

Gçubuk

+y

–y

F

P = 2F

F

F

P

P
—
F

P
—
2

P . h
——

l
1
—
2

h
—
l

h
—
l

karfl› kenar
—————
hipatonüs

h
—
l

P
—
2

600
——
20

"
20 cm

12 cm

}
F

yük kolu

kuvvet kolu

}
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9.

C kasna¤› ok yönünde 1 tam tur döndü¤ünde X
cismi 2 . π . r = 2 . 3 . 5 = 30 cm yukar› ç›kar.

X cisminin 3 m yukar› ç›kmas› için C kasna¤›n›n 

ok yönünde = 10 tam tur dönmesi gerekir.

A difllisi ile C kasna¤› ayn› eksenli olduklar›ndan C
kasna¤› ok yönünde 10 kez döndü¤ünde A difllisi de
ayn› yönde 10 kez döner. B difllisi ise A ile ters yönde

= ⇒  nB = 50 kez döner.

B difllisi ile D kasna¤› ayn› eksenli olduklar›ndan

D kasna¤› da A ile ters yönde 50 kez döner.

D kasna¤› A ile ters yönde 1 tam tur döndü¤ünde

Y cismi 2 . π . r = 2 . 3 . 3 = 18 cm yukar› ç›kar.

D kasna¤› A ile ters yönde 50 tur döndü¤üne göre 

Y cisme 50 . 18 = 900 cm = 9 m yukar› ç›kar.

Cevap: D

10.

Kald›raçta:

P1 . 1 = F . 3 oldu¤una göre

P1 = 3F’dur.

E¤ik düzlemde:

P2 . 2 = F . 5 oldu¤una göre

P2 = ’dir.

Bu durumda

= = = ’dir.

Cevap: C

11. Difllilerin devir say›lar› ile ters orant›l›d›r.

K difllisi 2 yönünde 6 devir yaparsa, L difllisi

1 yönünde, = ⇒ = ⇒ nL = 12 devir.

L difllisi 1 yönünde 12 devir yaparsa, M difllisi 2 

yönünde = ⇒ = ⇒ nM = 4 devir.

Cevap: A

12. F = 

fiekildeki sistemde 2 sabit, 1 hareketli makara
vard›r.Hareketli makaradaki ip say›s› 3 oldu¤u için 

F = ’dir.  

KK = = = 3’dür.

Cevap: B

13. KK = = 4 ise   F = ’dir.

Bu durumda 2 sabit, 2 hareketli makara olmak
üzere toplam 4 tane makara kullan›lm›flt›r.

Cevap: D

P
—
4

P
—
F

P
—
P
—
3

P
—
F

P
—
3

P
——————————————
Hareketli makaradaki ip say›s›

r
—
3r

nM—
12

rL—
rM

nM—
nL

r
—
2r

6
—
nL

rL—
rK

nK—
nL

6
—
5

6F
—
5F

3F
—
5F
—
2

P1—
P2

5F
—
2

P1
P2

5 m2 m

F
F

10
—
nB

11
—
55

3 .100
———

30

A difllisinin ortas›n-
daki kasnak C, B
difllisinin ortas›ndaki
kasnak D olsun.

B

3cm

A

5cm
C

X

D

Y
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14.

sin 37 = = 0,6 oldu¤una göre

0,6 = ⇒  y = 5 km’dir.

E¤ik düzlemde

P . x = F . y oldu¤una göre

P . 3 = 60 . 5

P = = 100 N’dir.

Cevap: D

15. Kald›raç dengede oldu¤una göre

F . 3,6 = P . 5  ⇒  = = 0,72

% Verim = . 100 oldu¤una göre

% Verim = 0,72 . 100 = 72’dir.

Cevap: C

16. ‹ki diflli aras›ndaki uzakl›k vida ad›m›d›r.

vida ad›m› = 0,7 mm

h = 14 cm = 140 mm

n = ?

h = n . a

140 = n . 0,7

n = 200 kez döndürülmelidir.

Cevap: A

17. F . 2πr = P . a oldu¤una göre

F . 2 . 3 . 4a = P . a

24F = P bulunur.

Cevap: C

P
—
F

3,6
——

5
P
—
F

300
——

3

3 km
———

y

x
—
y

P

F = 60 N

3 7

y =
 ?

x = 3 km

O
KS

 D
ER

G
‹S

‹

15

Fen
ve

Teknoloji


