Basit Makineler

. Kaldiraglarda kuvvet. kuvvet yolu = yik . yik yolu
olduguna goére
F.50= 30.100

F= :%J = 60 kgf’lik bir kuvvet ile kaldirlabilir.

Cevap: D

. Kg = ;=4:>P=4F‘dir.

kuvvet . kuvvet kolu = yik . yik kolu
F.x=4F .35
x =4 .35 =140 cm’dir.
Cift tarafli kardiragta,
cubugun uzunlugu = kuvvet kolu + yUk kolu’dur.
=140 + 35 = 175 cm’dir.

Cevap: C

Sekildeki sistemde A hare-
ketli makara, B sabit maka-
radir.

Hareketli makaralarin agir-
g1 yike ilave edilirken, sa-
bit makaralarin agirhgi
ilave edilmez.

Bu durumda toplam yuk
Pt =200 +10 = 210 N olur.

A hareketli makara oldugundan kuvvetten kazang
saglar.

F= g dir. YUkin asili oldugu ipteki gerilim 2F4

kadar olur. B sabit bir makara oldugundan kuv-
vetten kazang saglamaz.

Fy = Fdir.
Buna gore
Pt =2F olur.

210=2F=F = 210

= 105 Ndir.

Cevap: B
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Sistemde A ve B sabit makara-
lar, C ise hareketli makaradir.

Hareketli makaralarin agirlig
toplam yike eklendiginden

Pt =617 + 10 = 627 N olur.

G =617 kgf

Palangalarda

Pr

F= . — olduguna gére
Hareketli makaradaki ip sayisi

F= _6;7 - 209 kgf'dir.

Cevap: C

. Cikriklarda F . R = P . r olduguna gére

F.20=50.5

F= % = 12,5 N'lik bir kuvvet ile dengede tutulur.

Cevap: B

A makarasi sabit olduguna gére G cisminin asili
oldugu ipteki kuvvet F kadardir.
B makarasi hareketli olduguna gére F = g ol-
malidir. Bu durumda F = % =100 N’dir.
Egik duzlemde
F.x=G. holduguna gére
100.8=G.4 = G=200N
Buradan G = 200 = 2 bulunur.
F 100
Cevap: A



7.

9.

h=6cm
h 6 -
n=20 h=n.a=a=—= — =0,3cm’dir.
n 20
a="?
Cevap: B

X'ile Y digli olduklarindan ters yénlere donerler.
Y, X'ile ters yénde ddner.

Y ile T ayni eksenli ve T ile Z’'de diiz baglanmis
kasnaklar olduklari icin Ggl de ayni yénde doner. -

Bu durumda Z, Y ile ayni X ile ters yénde déner.

Xile Y diglilerinin yari ¢caplari ayni oldugundan X 4
kere déndiginde Y’de 4 kere doner.

Y ile T ayni eksenli olduklarindan T'de 4 kere do-
ner.

T ile Z'nin devir sayilari yar ¢aplari ile ters oranti-
hidir.

n r 4 4 .
T-25 " - =nz=2devi
nz It nz 2

Bu durumda Z, 2 kere X ile ters yénde déner.

Cevap: C

Aylin Emin
VAN
30 kg 50 kg

Aylin’in destege uzakligina x dersek, Emin’in des-
tege uzakligi 6 — x olur.
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Fen
ve
Teknoloji

Buna gére
30.x=50(6-x)
30x = 300 — 50x
80x = 300
X = 3,75 m’dir.

Aylin’in destege uzakligi 3,75 m olduguna gore,
Emin’in destege uzakligi 6 — 3,75 = 2,25 m’dir.

Cevap: C

10. Basit makineler bir yik Uzerindeki isin daha kolay
yapilmasini saglayan aletlerdir.

Masa, tornavida ve el arabasi bu tanima uyan
aletlerdir. Tencere bu tanima uymaz.

Cevap: B

11. Vida 1 devir yaptiginda 0,2 cm ilerliyorsa vida
adimi 0,2 cm’dir.
h=8cm
8
0,2

a=0,2cm h=a.n=n= = 40 devir.

=7

Duvara tam olarak girebilmesi icin 40 devir yap-
masi gerekir.

Cevap: D

12. Egik duzlemde
h F 1

F.I=P.h = — = — = — olur.
[ 2

Cevap: D




13.

14.

15.

P,=20 N oF

oFd ¢

4F
P,= 4F
Sistemdeki makaralarin hepsi hareketlidir.
4 tane ip oldugundan P, = 4Fdir.
Once F kuvvetini hesaplayalim.
P,.2=F.4 = 20.2=4Fden

F= ‘%) =10 N bulunur.

P, = 4F olduguna gére P, =4 .10 =40 ‘dir.

Cevap: D

|. diizenek palangadir ve (¢ tane hareketli ip oldu-

dundan Fy = % “dir.

II. diizenek sabit makaradir ve F, = P’dir.
Ill. diizenek egik diizlem oldugundan
Fs.1=P.hden F3.2=P:>F3=g’dir.

Bu durumda kuvvetler arasindaki iligki
F2 > F3 > F1 OIUr.

Cevap: A

Basit makinelerde is ve enerji yéninden kazang
saglanmaz, yol veya kuvvet yéninden kazang
saglanir.

Cevap: C
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16.

17.

18.

19.

B ile A kasnagi ¢apraz baglandigindan ters yonde
dénerler.

DA _ B oiduguna gére
N A

a2 =np=1tur.
3 6

Bu durumda A kasnagi 1 tur ters yénde déner. A
ile C ayni eksenli olduklari icin C kasnagi da A ile
ayni ydnde (B ile ters yonde) ve 1 tur déner.

C 1 kez déndiginde X 1 m yukar kalktigina gére:

X ytkd 1 m yukar kalkar ve C okun ters yéniinde
doner.

Cevap: D

F.R=P.rden

F.4=80.2

80.2
4

F= = 40 kgf’luk kuvvet gerekir.

Cevap: C

Merdiven egik dizleme, elarabasi ve makas
kaldiraca, diretsiyon ¢ikriga érnektir.

Cevap: B

F.ly=P.l,’de

Iy > I, oydugunda F< P olur ve kuvvetten kazang
saglanir.

Bu durumda kuvvet kolu yUk kolundan buyuk ol-
malidir.

Cevap: A



1. Kuvvet Kazanci = Yok
Ku

vvet
KK=E
F
F.x=P.yden F.100=P.40dr
E—Q—iolur
F 40 2

Cevap: C

. Kalasin agirlik merkezi tam ortasindadir.

[ ]P=40N

\/

F=2N G="?
Destege gore kuvvetlerin momentleri esitlendi-
ginde:
P.1=G.1+2.2
40=G+4 = G=40-4 =236 N bulunur.

Cevap: A

. P . yuk kolu = F . kuvvet kolu olduguna gére

ylkkolu  F ‘dir
kuwetkolu P
F_o50 _ g
P 00 4
Cevap: B
Hareketli makara-

larda kuvvetten ka-
zan¢ saglanirken,
yoldan kaybedilir.
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Basit Makineler

F= g = P =2Fdir.

F.x=P.y

# TS yiikiin yiiksekligi
ipin uzunlugu
F.x=2F.50cm
x=2.50 =100 cm’dir.
P ylakunu 50 cm kaldirabilmek icin hareketli ma-
karanin ipi 100 cm ¢ekilmelidir.
Sabit makarada kuvvetten ve yoldan kazang ve-
ya kayip yoktur. Bu durumda ip F kuvveti ile 100
cm cekilmelidir.

Cevap: D

. Sekildeki her (ic makarada sabit makara oldugu

icin P = F’dir. Bu durumda

P
— =1olur.
F

Cevap: C

P=60N

I. makara sabit oldugu icin diger ipteki geriime Fdir.
Il. makara hareketli oldugu icin diger ipteki geril-
im de F ve makaraya gelen toplam yik 2F olur.
Ill. makarada hareketli oldugu igin toplam yuk 4F
olur.

Bu durumda destege goére kuvvetlerin momenti
esitlendiginde

4F .5=60.2 120

F=—— =6Ndur.
20

Cevap: A




7. Once iplerdeki gerilimleri yazalim.

F
F
FF
2F 2F
P R

P ve P, yiklerinin bagh olduklari makaralar hare-
ketli oldugu icin
P, = 2F ve P, = 2Fdir.
Py =Py=2.10 =20 N'dur.
Cevap: D

P yUkinin bagh oldugu makara hareketli oldugu
icin ipteki gerilim P/2 kadar olur.

Cikriklarda
F . R =yik . r olduguna gére

F.8r= E.r
2

_n
1}
| o
o
bl

—_
(o]

Cevap: A

. Egik duzlemde

P .h=F.lolduguna gére
60.h=20.6

h =2 m'dir.

Cevap: C
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10.

1.

12.

Hareketli makaralarda F = g olduguna gére

ipteki gerilim F = ‘g — 20 N'dur.

Egik diizlemde P . h = F . I'dir.
Bu durumda
Pi.2=F.6veP,.3=F.6@dr

2P, = 3P, olacagindan

Py -3 bulunur.
P, 2

Cevap: C
Kasnaklar ¢apraz baglandigi icin ters yénde do-

nerler.

n r g .
—1 = 2 olduguna gére
np Iy

3 r

—= — = np=15o0lur.
n, 5r

r yaricapl kasnak ters yénde 15 kez déner.

Cevap: D
F = kuvvet F.R=P.rden
R=ar F.3r=P.r
¢ 3F = Pdir.
KK = ; olduguna goére
[]
P = yik 3F

KK = 5 = 3 bulunur.

Cevap: A



Fen
ve
Teknoloji

13. Egik duzlemde

% = % olduguna gére | = 3h’dir.

16. Palanyalarda
F- Pr
Hareketli makaralardaki ip sayisi

ylik . yiik yolu = kuvvet . kuvvet yolundan olduguna gére

A.h=F.3h 40 = %=>P-|-=2OONbu|unur.

A
F = — bulunur.
3 Hareketli makaralarin agirligi toplam yuke ilave

edilir. Sistemdeki Ust iki makara sabit, alt iki ma-
kara hareketlidir. Bu durumda toplam yuk:

Kaldiragta destege gére momentler esitlenir. Ma-
kara sabit oldugundan cubugu dengeleyen kuv-
vet de F kadardir.

F.6=P.2

Pr=P +5 + 5dir.
200=P + 10 = P =190 N bulunur.

F = E bulunur.

3 Cevap: C

Bu durumda

A E olur ki E da 1’dir.
3 A
17. Basit makinelerde kuvvetten kazanilirsa yoldan,

yoldan kazanilirsa kuvvetten kaybedilir.

Cevap: C
Cevap: A
18. ) |. Kirek: kuvvet Cift tarafli kaldirag
1. Kk = £ _3ise F= 2= 2Opnair
F 3 3
. s destek
o " yuk
F . x =P . holduguna gére
40 240 2 = x =6 mdir @) Il. Makas: yuk Cift tarafli kaldirag
3 kuvvet \.g>\<®/
YUkl 2 m yikseltmek icin ip 6 m ¢ekilmelidir. destek
Cevap: D X lll. Masa: F Tek tarafli kaldirag
P
Cevap: C

15. h =n. a oldugu gore:
n = 40 devir

19. Egik dizlemde her zaman yoldan kayip, kuvvet-
a=05mm

ten kazang vardir.

h =40.0,5 =20 mm = 2 cm’dir.
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Cevap: B Cevap: C




Basit Makineler

1. Diizenekteki makara hareketli makara olduguna
gore ipteki 2F kadardir.

AN

2F 60 N
Buna gore,
2F.3=60.1

F =10 N ile dengelenir.

Cevap: B

4N

P=36N

A makaras! hareketli makara oldugu igin agirhgr :

yuke ilave edilir.

B makarasi sabit makara oldugu igin agirigi tava-
na asildigi ip ile dengededir, yiike ilave edilmez.
Pt =36 +4 =40 N'dur.

Hareketli makaralarda F = PET olduguna gére

F= 4?0 =20 N’'dur.

Cevap: C

A ve B makaralari hareket-

li makara oldugundan
2T4

P
F= 5 kadar kuvvetten

kazan¢ saglarlar. Bu du-
rumda iplerdeki gerilim
sekildeki gibi olur.

4T=16 N=T=4N bulunur.

T = F + 2N olduguna gére
4=F+2 = F=2Ndur.

Cevap: A
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Palangalarda F =

4. YUk . yuk yolu = kuvvet . kuvvet yolu

P.1=F1.3:>F1=P/3
P.2=F2.4:>F2=P/2
P.2=F3.1:>F3=2P

Bu durumda F3 > F» > F olur.

Cevap: B

10 N4

Dlzenekteki butin makaralar hareketli makara ol-
dugu icin agirliklan ylke ilave edilir.

Pa=14+6=20N

Fo = Pe _ 1 o Ndur
2
Cevap: C
6. KK = ;’dir.
P

)

Hareketli makaradaki ip sayisi

P
Buna goére F = > “dir.

P.h=F.lolduguna gére

P
P.h=

5 .12 = h =6 mdir.

Cevap: C



F= Hareketli makaradaki ip sayisi

X kasnagi ok yoénlinde 4
devir dénerse 4 .20 =80 cm
ip bosalir.

F= E ‘dir.
4

F .80 =P.hden

olduguna gére

Cevap: B

E.BO:P.h:h:ZOcmbulunur.
F

/\Q)\T | h

?/
Egik dizlemde
P.h=F.lolduguna gére 12. h=2F . |
E_L:F:}F:E_l
2 | 2 3

Cevap: A
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10.

Fen
ve
Teknoloji

X diglisi ok yéniinde 6 kez donerse T dislisi ters

yénde
E.E: n = 4 kez doner.
3r 6

T diglisi ile V kasnagi ayni eksenli olduklari igin
ayni yonde ve esit sayida dénerler. Bu durumda
V kasnagida X ile ters yénde 4 kez doner.

Y ile V ¢apraz baglandiklari igin

Y, V’nin ters yéninde (X ile ayni yonde)

L.£:> n =1 kez déner.
4 4

Y, X ile ayni ydnde 1 kez dénecegi i¢in ayni ko-
numda durur, gériinimiinde bir degisiklik olmaz.

Cevap: D

Kuvvet kolunu uzatarak yoldan kaybederiz. Ayni
oranda kuvvetten kazaniriz.

Bu durumda
F1 Xy = F5 X, olmalidir.
14.10=F,. 20

Fy= % = 7 N'lik kuvvet uygulamamaz gerekirdi.

Tornavidanin boyunu iki kati uzatirsak uyguladi-
gimiz kuvveti de yariya indirmis oluruz. Kuvvetten
kazancimiz iki kati olur.

Cevap: A




1. lF 30.10=P.15 ¢ 14
kuvvet yolu 300 .
8><® P = =5 =20 Nlik .
Dy, . ',/\l_@
yiik yolu yukU kesebiliriz. ' ‘P
Cevap: A
. P.h=F.lden
. 1000.5=F .20
: F- _5000 ~ 250
° Cevap: D
12. |. Bisiklet : Digli .
Il. Merdiven : Egik duizlem .
IIl. Makas : Kaldirag .
IV. Direksiyon : Digli * 15
Cevap: C .
%)
O]
0
&) A dislisi ok yéninde 5 kere déndiginde B diglisi
(2]
5 ters yonde
P P
13. KK= — =4ise F= — 'dir. : 16 __ 5
F 4 : 64  devirB
Palangalarda, :
. . 64.5 N
_ P olduguna aére  * = Devir B = = 20 devir dbner.
" Hareketli makaradaki ip sayisi 9 9 :
Hareketli ip sayisi 4’dir. B ile C ayni eksenli olduklarindan C’de 20 devir B
Hareketli ip sayisi 4 olan palangalar 2 sabit 2 ha- . ile ayni yonde doner. Bu durumda ytik
reketli makaradan olusur. : 20.(2nr)=20.2.3.4 =480 cm = 4,8 m asagi-
. ya iner.
‘b . Cevap: D
ON ‘
A — B : Sabit makaralar .
2 % C — D : Hareketli makaralar + 16, Kuvvet . Kuvvet kolu = Yik . Yik kolu olduguna
] : gobre
: F.20=60.8
w . = % = 2 N’lik bur kuvvet uygulamaladir.
Cevap: B . Cevap: D




17.

Makara sabit oldugundan P4 yikinu dengeleyen
F kuvvetidir. Kaldiracta da P, yukinu dengeleyen
F kuvvetidir.

Egik dizlemde, P . h=F .| olduguna goére
Py.2 =F.4 = Py=2Fdi.

Kaldiragta, P . x = F . y olduguna goére
P,.1=F.(3+1)= Py=4Fdir.

Bu durumda

P, 2F 1.,
1 £ -
P, ~ 4F = 2 dr

Cevap: A

18. Vida boyu = Vida adimi . dénme sayisi
h=a.n
h=0,8.15=12mm

h = 0,12 cm girmigtir.

Cevap: C

19. Coézim |

is = kuvvet . yol'dur.

W = F . xdir.

Once uygulanan kuvvetleri bulalim.
Egik diizlemde
P.h=F.lden
60.4=F,.5 = Fy= = 48 N'dur.

60.4=F2.8:>F2= =30 N’'dur.
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20.

Fen
ve
Teknoloji

Bu durumda

W;=F;.x = W;=48.5=240 Joule’dur.
W,=F,.x = W,=230.8 =240 Joule'dur.
Yani W4 = Wy'dir.

Cozim I

F, ve F; kuvvetleri, P ylkunin kazandigi potansi-
yel enerji kadar is yaparlar.

Ep
Her iki egik dizlemde de yukin agirhgr yukin
¢iktigr yukseklik ayni oldug@u igin kazandigi potan-
siyel enerjiler esit olacaktir.

=m.g.hdr

Ep1 = Epo olduguna gére

W, = W, olur.
Cevap: B
a=0,314cm
R =40cm
P = 5000 kg = 5 ton
F=7°
P . a=F (2rR) olduguna gére
5000.0,314=F.2.3.3,14.40
F = 6,25 kgf olmalidir.
Cevap: A




Basit Makineler

1. Dizenek sabit makara ile hareketli makaradan
olusmaktadir.

Sabit makaranin agirligi yike ilave edilmezken,
hareketli makaranin agirlig yike ilave edilir.

Sabit makara kuvvet kazanci olmazken, hareketli
makarada kuvvet kazanci olur.

P ‘dir. Bu durumda yUkun asili oldugu ipteki

F=
2

gerilim kuvveti 50 N'dur.

25N

P yUkinln agirligi ve ha-
reketli makaranin agirligi
ipteki kuvvetle dengendi-
ginden

5NVYA50 N P+5=50 = P=45N

[]
P

Cevap: B

Dizenekte A makarasi
sabit, B ve C makaralar
hareketli makaralardir.

Yikan asildigr ipteki ger-
oF ilim kuvveti 4Fdir.

F= Hareketli makaradaki ip sayisi

P = 4F'den

72 =4F = F =18 N bulunur.

T ipinin bagll oldugu makara sabit makaradir.
Dolayisiyla ipteki gerilim T, F kuvvetine esittir.
T=F=18N

Cevap: A
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3. X cismi hareketli makaraya bagh 2 ip tarafindan ta-
sinmaktadir. P yikinid geken kuvvet 2x kadardir.

AP
Q z
ﬂ: lise h=1,1=2olsun
| 2
Egik dizlemde,
P .h=F.lolduguna gére
100.1=2x.2
100

= - x = 25 N'lik bir agirlik asilidir.

G =m, gden
25=m.10 = m=25Kkgdir.

Cevap: A

A ve C makaralari sabit makaralar, B makarasi
hareketli makaradir.

Sabit makaralarda kuvvetten kazan¢ olmayacagi
icin P = F’dir.
Hareketli makaralarda kuvvetten kazang saglanir.

F= P ‘dir.
2

Buna gore iplerdeki gerilim sekildeki gibi olur.
Py=F

P, = 2Fdir.

P>> Py =F olur.

Cevap: B



5. lF -

2
%Uk kolu
.
o«

N2
kuvvet kolu

Kuvvet . Kuvvet kolu = YUk . Ylk kolu’dur.
50.12=P .20

62;'(? _ P = 30 N'lik yiik kesebili

Cevap: B

6. F,, F» ve F3kuvvetlerinin P cinsinden degerlerini :
bulalim.

l. Kaldira¢g F.x=P.yden

Fi .2=P.1=F, = ;‘dir.

Il. Egik dizlem F .I=P . h olduguna gére

F’yi P cinsinden yazabilmez i¢in % 'yi bulmamiz

karg! kenar

erekir. Sin 30 =
g hipatonis

olduguna gére

Sin 30 = % ‘dir. Bu durumda

h 1 P.h P
—= — veFy= —= — olur.
I 2 2
lll. Kaldirag F.x=P.yden
F3.1=P.2
Fy.1=2P
F,, F> ve Fyarasindaki iliski F5 > F» = F4’dir.
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Cevap: C

Fen
ve
Teknoloji

7. Dilzenek sabit makara ile hareketli makaradan

olugsmaktadir. Sabit makaradan kuvvet kazanci
olmayip hareketli makaradan kuvvet kazanci

% = 2'dir. Yoldan kayip da 2’dir. YUkin 14 m

yukari cikmasi i¢in ipin ucu 14 . 2 = 28 m ¢ekilme-
lidir.

Cevap: B

G=6N Gg;ubuk

Gubugun destek noktasi K'dir. Cubugun agirlik
merkezi tam ortasi oldugundan Gg,pyk, K nok-
tasina 2,5 birim uzaklikta olur. Makaranin agirhgi
da asildigi noktada Ggpyk ayni yondedir.
Hareketli makara oldugu igin gubugun asili
oldugu ipteki gerilim 2F kadardir.

Gubuk dengede olduguna goére kuvvetlerin K nok-
tasina gére momentleri esittir.

16.4 = 6-4+gubuk-2v5

—_— R e—— —d
+ Yy yénundeki —y yénundeki
kuvvetlerin momenti kuvvetlerin momenti
64 =24 + 2,5 Ggubuk

40 .
G = —— =16 Ndir.
cubuk 25

Cevap: A




10.

A dislisinin ortasin-
daki kasnak C, B
diglisinin ortasindaki
kasnak D olsun.

C kasnagi ok yéninde 1 tam tur donduginde X
cismi2.m.r=2.3.5=230cm yukar gikar.

X cisminin 3 m yukari ¢ikmasi icin C kasnaginin

3.100

ok yénlnde = 10 tam tur dénmesi gerekir.

A diglisi ile C kasnagi ayni eksenli olduklarindan C
kasnag! ok yéninde 10 kez dénduglinde A dislisi de
ayni yénde 10 kez ddner. B diglisi ise Alile ters yonde
% = :]—Z = ng =50 kez déner.

B dislisi ile D kasnagi ayni eksenli olduklarindan
D kasnagi da A ile ters ydnde 50 kez doner.

D kasnagi A ile ters yonde 1 tam tur dondigiinde
Ycismi2.n.r=2.3.3=18 cm yukar ¢ikar.
D kasnagi A ile ters yonde 50 tur dondugiine gore

Y cisme 50 . 18 = 900 cm = 9 m yukari ¢ikar.

Cevap: D

Kaldiragta:

Py.1=F .3 olduguna gére
Py =3Fdur.

Egik dizlemde:

P,.2 =F .5 olduguna gére

5F,

P, = 2
2772

dir.
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Bu durumda

E_3_F_€1:_£,dir
P, 5F 5F 5
2

Cevap: C

11. Diglilerin devir sayilari ile ters orantilidir.
K dislisi 2 yéniinde 6 devir yaparsa, L diglisi
1ysninde, M= L o 8 0 L n _12devir
n. o rg n. 2r
L diglisi 1 yéninde 12 devir yaparsa, M diglisi 2
v _ f

12 3r

Mv_ "L

yoéninde
n. 'm

= Ny = 4 devir.

Cevap: A

P

12. F = - —
Hareketli makaradaki ip sayisi

Sekildeki sistemde 2 sabit, 1 hareketli makara
vardir.Hareketli makaradaki ip sayisi 3 oldugu igin

Cevap: B

13. KK = E=4ise F= E‘dir.
F 4

I—> Hareketli makaralardaki
ip sayisi

Bu durumda 2 sabit, 2 hareketli makara olmak
Uzere toplam 4 tane makara kullaniimistir.

Cevap: D



14.

15.

X =3 km

sin 37 = % = 0,6 olduguna gore

0,6= 3 ';m — y = 5 kmdir.

Egik dizlemde
P .x=F .y olduguna gére
P.3=60.5

P % - 100 N'dir.

Kaldirag dengede olduguna gore

F.36=P.5 = E= £=0,72
F 5

% Verim = ; . 100 olduguna gore

% Verim = 0,72 . 100 = 72'dir.

Cevap: D

Cevap: C
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16. iki disli arasindaki uzaklik vida adimidir.
vida adimi = 0,7 mm

h=14cm =140 mm
=7

h=n.a
140=n.0,7

n = 200 kez déndurtlmelidir.

Cevap: A
17. F . 2nr = P . a olduguna gére
F.2.3.4a=P.a
24F = P bulunur.
Cevap: C




